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Une triade : kinésithérapeute, robot humanoide, patient
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b Kinesithérapeute : réalise un geste dans le cadre d’un exercice de rééducation
- Robot : apprend le geste par imitation

b Patient : apprend le geste par le robot qui prend le role de tuteur artificiel
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» Open source : hardware & software

b Corps realise en impression 3D : design et réalisation de nouvelles formes

b Interface web : contrble du robot _ -

» Evolution du robot par I'ajout : = o= SRR
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Systeme de tutorat intelligent
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Outre 'aspect social apporté par les encouragements du robot au patient, le projet KERAAL bénéficie d’une étude clinique
d’acceptabilité de la rééducation par robot, complétée par une étude du modéle économique.

Publications :

NGUYEN Sao Mai, TANGUY Philippe, REMY-NERIS Olivier. Computational Architecture of a Robot Coach for Physical Exercises in Kinesthetic Rehabilitation. IEEE International Symposium on Human and Robot Interactive
Communication , 28 august - 01 september 2016, New York, United States, 2016.

NGUYEN Sao Mai, TANGUY Philippe, REMY-NERIS Olivier, THEPAUT André. A humanoid robot for coaching patients for physical rehabilitation exercises. In Asian Conference on Computer Aided Surgery, 2016.

THEPAUT André, NGUYEN Sao Mai, LOHR Christophe. Télé-rééducation fonctionnelle dans le cadre du projet VITAAL. "Actualités en Médecine Physique et de Réadaptation”, Maintien des personnes a domicile : télérééducation,

téléréadaptation et e-santé, n°1 (janv.-fév-.mars 2017). . . i
Contact : mai.nguyen@imt-atlantique.fr

Institut Mines Télécom Atlantique Brest

2017



